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Resumo
Este projeto de pesquisa buscou desenvolver um carro que utilize energia cinética produzida por ele
mesmo para aumentar a duracao da fonte de energia. A robdtica é de extrema necessidade no nosso dia-a-
dia pois facilita a vida do ser humano. A autonomia do rob6 cria um ambiente menos hostil aos seres

humanos em profissdes mais perigosas como bombeiros, para trabalhadores de usinas nucleares, etc.

Nosso projeto busca através de um carro autossustentavel que seja de facil construgcdo e com baixo custo
para situacdes como incéndios, desastres ou em necessidades diarias, um rob6 que limpa a casa sem

gastar muita energia e que possua uma interface simples e de facil utilizacao.

Sabe-se que sempre existe uma perda de energia em sistema de conversdo de energia, mas buscamos

minimizar as perdas.
Introducdo

A robdtica é muito utilizada na atualidade, pois 0 ser humano atualmente estd muito
dependente de suas tecnologias, e assim ndo consegue criar um ambiente sustentavel e

econdmico para Viver.

Foi pensando assim, que pensamos em desenvolver um prototipo barato e sustentavel,
gue possa trazer lazer e economia para a sociedade atual, diminuindo o uso de pilhas, diminuindo

assim o consumo e a poluicdo derivada de pilhas e carregadores de pilhas.

Esse projeto tem como objetivo explorar fontes de geracdo de energia e aplicar

conceitos de fisica e mecanica.
Metodologia
O desenvolvimento deste projeto consiste em :

e Uma pesquisa sobre mecanica foi realizada buscando informacdes sobre

melhor performance, quais pecas sdo fundamentais.
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° Desenvolvimento do carro auto sustentavel, criagdo de um prototipo do
carro.

e Trabalho com circuitos elétricos e fundamentos de geracdo e
armazenamento de tens&o;

e  Realizacdo da instalacdo do sistema de geracdo de tensdo ao protétipo do
carro.

e  Realizacdo de testes.
Analise e Discussao dos Resultados

Entendendo a importancia da utilizagdo da energia cinética para reduzir custos e
diminuir a poluicdo, percebemos que algo muito simples pode influenciar na poluicdo do planeta.
Esse modelo busca provar que pode-se criar nossas possibilidades de aproveitamento da energia
elétrica. Se grande parte dos carros movidos a combustiveis convencionais pudessem produzir
energia elétrica a partir de energia cinética o impacto ambiental seria amplamente reduzido e

juntamente com isso a poluicéo.
Conclusdes

Podemos concluir que o carro poderia diminuir o gasto com pilhas e diminuir a poluicdo
além de que ndo utilizaria energia ndo renovavel e com altos indices de poluicdo. Teria custos
mais baixos em longo prazo devido a falta da necessidade de comprar pilhas, diminuindo o custo
de lazer mensal. O carro também é de facil construcdo, e baixo custo, podendo ser feito através
de outros brinquedos, reduzindo consideravelmente seu custo, e aumentando igualmente sua

utilizacéo.
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